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1.1.KONTROL SiSTEMI ( Control System )

Sistemi kontrol etmek, yonlendirmek veya ayarlamak tizere birlestirilen fiziksel organlar kiimesidir. Agik-Dongii Denetim Sistemleri ve Kapali-Dongii (Geri
beslemeli) Denetim Sistemleri diye 2’ye ayrilirlar. Denetim veya Kontrol Sistemleri, denetlenen niceliklerin degerlerini sabit tutar ya da bu degerleri, 6nceden
belirlenmis bicimde de§ismesini saglar.

1.1.1. Acik-Dongii Kontrol Sistemleri (Open-Loop Control System)

Kontrol faaliyetlerinin kontrol sistemi ¢ikisindan bagimsiz oldugu sistemdir. Istenen ¢ikisin denetlenen ¢ikis degiskeni ile higbir karsilastirmasi yoktur.
1.1.2. Kapah-Dongii Kontrol Sistemleri (Closed-Loop Control System)

Kontrol faaliyeti sistemin kontrol ¢ikisina bagli oldugu sistemdir.

** SENSOR ( Detector ): Olgiilen ve kontrol edilen niceligin degerini anlayan aygittir. Bazen déniistiiriicii yerine de kullanilir.

** DONUSTURUCU ( Transducer ): Herhangi bir enerji bigimini diger bir enerji bigimine doniistiiren aygittir. Ornegin, fotoseller, potansiyemetrelerdir. Olgiiyii
alir ve daha uygun olan bir sinyale doniistiiriir.
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1.2. TEMEL KAVRAMLAR

GIRIS ( Input ): Kontrol sisteminden belli bir cevap almak iizere bir dis enerji kaynagindan sisteme uygulanan uyaridir.

KUMANDA SINYALI veya GIRiSI ( Comand Input ), v(t): Sisteme uygulanan giristir ve ¢ikistan bagimsizdir.

REFERANS GIRIS ELEMANI ( Referans Input Element ): Giris degerini saptayan birimdir.

REFERANS GIRISI ( Referans Input ), r(t): Giris Sinyalidir.

KARSILASTIRICI veya HATA SECICI ( Comprator or Error Detector ): Referans giris sinyali ile geri besleme sinyalini karsilastirip mukayese eden ve bu iki
sinyal arasindaki farka esit bir hata sinyali {ireten elemandir. Karsilastirict ayni boyut ve birimlerdeki sinyalleri karsilastirarak onlarin cebirsel toplamlarini alir.

HATA SINYALI VE SAPMA ( Error and Deviation ), e(t): Cikisin herhangi bir aninda arzu edilen degere gore farkina hata denir. Hata sinyali referans girisi ile
geri besleme sinyali arasindaki farka esittir. Karsilastirma elemani, ¢ikisin istenilen degerle karsilastirip hata degisimini belirler. Kontrol Elemani (Kontrolcii) bu
degisimleri giris olarak alir ve kendi yapisina da bagli olarak motor eleman i¢in uygun bir sinyal {iretir.

KONTROL ELEMANI veya KONTROLCU ( Control Element ): Denetlenen (Kontrol Edilen) sisteme uygulanacak uygun bir kontrol sinyali saglayan elemandir.

KONTROL SINYALI ( Control signal ), m(t): Kontrol eleman grubunu kontrol sistemine uyguladig: kosul ya da niteliktir.

MOTOR veya SURUCU ELEMAN ( Motor Element ): Kontrol Elemanindan (kontrolciiden) alian sinyale gore belli bir fiziksel yapida gii¢ saglayan
elemanlardir. Burada sinyal kuvvetlendirilerek gerekli diizeltmeleri yapar. Denetlenen (Kontrol Edilen) sistemde olusan hatayi diizeltmek igin gerekli hareketi
saglayan bir elemandir.

BOZUCU GIRISI ( Disturbance Inputs ), d(t): Sistemin kontrol ¢ikis1 iizerinde arzu edilmeyen yonde etki yapan girislerdir.

DENETLENEN (KONTROL EDILEN) SISTEM veya TESISAT ( Plant ): Isitma firmi, kimyasal reaktdr, uzay tagiti, damitma tesisleri gibi denetlenmesi gerekli
nesneler tesisat veya sistem adini alir.

DENETLENEN (KONTROL EDILEN) DEGISKEN veya CIKIS ( Controlled Variable ), ¢(t): Kontrol edilen sistemin niceligi veya kosuludur. Bu niceligin,
sistemin bozucu girislerden etkilenmeksizin kumanda girisini izleyecek sekilde dnceden tanimlanan bir degerde sabit tutulmasi gerekir.

CIKIS ( Output ): Kontrol sisteminden saglanan gergek cevaptir. Ornegin bir sicaklik kontrol sisteminde giris arzu edilen sicaklik, cikis ise sistemde gergeklesen
ve Olciilen sicakliktir.

GERIBESLEME ELEMANI ( Feedback Element ): Denetlenen (Kontrol edilen) degiskenin 6l¢iilen degeridir. Genellikle bir 6l¢ii elemanidir. Bu yiizden bu
elemana Dondistiiriicii (transducer)’de denile bilir.

GERI BESLEME SINYALI ( Feedback Signal ), b(t): Referans girisi ile karsilastirilarak hata sinyalinin elde edilmesini saglar.
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